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รายละเอียดของรายวิชา

หมวดที่ 1 ขอมูลทั่วไป

1.1 รหัสและชื่อรายวิชา

31-407-082-203 ดิจิทัลเทคโนโลยี

Digital Technology

1.2 จำนวนหนวยกิต 3(2-2-5)

- จำนวนบรรยาย 2 ชั่วโมง/สัปดาห ปฏิบัติ 2 ชั่วโมง/สัปดาห เรียนรู/คนควาดวยตนเอง.5.ชั่วโมง/สัปดาห

- จำนวน 1 ชั่วโมง/สัปดาหที่อาจารยผูสอนใหคำปรึกษาและแนะนำทางวิชาการแกนักศึกษาเปนรายบุคคล

1.3  หลักสูตรและประเภทของรายวิชา

1.3.1 หลักสูตรที่ใช þ หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องจักรกลเกษตร

£ หลายหลักสูตร

1.3.2 ประเภทของรายวิชา £ หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  กลุมวิชา..............

þ หมวดวิชาเฉพาะ

£ 1.กลุมวิชาพื้นฐานวิชาชีพ วิทยาศาสตรและคณิตศาสตร

£ 2.วิชากลาง คณะ.................... กลุมวิชา................

þ 3.วิชาเฉพาะ (รายวิชาของหลักสูตรที่สรางขึ้นเอง ซึ่งไมใชรายวิชาใน 1, 2, 4)

£ 4.วิทยานิพนธ/คนควาอิสระ

1.4 เงื่อนไขของรายวิชา สถานที่และรูปแบบการเรียน

1.4.1 เงื่อนไขของรายวิชา

£ มีรายวิชาที่ตองเรียนมากอน (Pre-requisite) คือ

xx-xxx-xxx-xxx (ชื่อวิชาภาษาไทย-ภาษาอังกฤษ) .............................. x(x-x-x)

£ มีรายวิชาที่ตองเรียนควบคูกัน (Co-requisite) คือ

xx-xxx-xxx-xxx (ชื่อวิชาภาษาไทย-ภาษาอังกฤษ) .............................. x(x-x-x)

£ มีการทัศนศึกษาดูงานจากสภาพจริงในสถานประกอบการ ณ ...................................

£ มีการเชิญวิทยากรภายนอก (ผูเชี่ยวชาญ/อาจารยพิเศษ) เพื่อสอนในหัวขอ.........................

£ มีการเรียนในสถานประกอบการ จำวน ......... ชั่วโมง ณ ...................................

£ มีคาใชจายเพิ่มเติมนอกเหนือจากคาลงทะเบียนเรียน

£ อื่น ๆ .............................................................................................................................

1.4.2 สถานที่ที่ใชจัดการเรียนการสอน

þ ในที่ตั้งของ มทร.อีสาน วิทยาเขตขอนแกน

£ นอกที่ตั้งของ มทร.อีสาน ในพื้นที่บริษัท...............................
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1.5 อาจารยผรูับผิดชอบรายวิชา และอาจารยผสูอน (ระบุทุกคน)

ขอมูล ชื่อ-สกุล
หนวยงานที่สังกัด

ชองทางการติดตอ
สาขา คณะ วิทยาเขต

อาจารยผูรับผิดชอบ

รายวิชา

นายอารยันต วงษนิยม วิศวกรรม

เครื่องจักรกล

เกษตร

วิศวกรรมศาสตร ขอนแกน Arayan.wo

@rmuti.ac.th

อาจารยผูสอน

นายอารยันต วงษนิยม วิศวกรรม

เครื่องจักรกล

เกษตร

วิศวกรรมศาสตร ขอนแกน Arayan.wo

@rmuti.ac.th

หมวดที่ 2 ลักษณะ แผนการสอนและการประเมินผล

2.1 คำอธิบายลักษณะรายวิชา (Course Description)

(ภาษาไทย) ความรูเรื่องดิจิทัล สัญญาณดิจิทัลเพื่อการควบคุม การเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมไมโครคอลโทล

เลอร และคอมพิวเตอรฝงตัว คำสั่งทางเรขาคณิตเบื้องตนและการ

เขียนโคดคำสั่งทางเรขาคณิตเบื้องตน

(ภาษาอังกฤษ) Study and practice Digital Literacy; Digital Signal for Controller; Coding for

Microcontrollers and Embedded Computers; Geometric Code(G-Code) Generating

2.2 ผลลัพธการเรียนรูระดับรายวิชา (Course Learning Outcomes : CLOs) เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอน

นักศึกษาสามารถ

CLO 1. อธิบายหลักการและทฤษฎีพื้นฐานดานดิจิทัล

CLO 2. เลือกใชวิธีการและเครื่องมือในการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมไมโครคอลโทลเลอร

CLO 3. ทำงานที่ไดรับมอบหมายตามขั้นตอนงานไดอยางครบถวน

CLO 4. มีความเคารพกฎระเบียบ ความซื่อสัตยสุจริต ความรับผิดชอบตอตนเองและสังคม

ความสัมพันธของผลลัพธการเรียนรูระหวาง CLOs กับ PLOs (สำหรับรายวิชาที่เลือกขอ 1.3.2 3.วิชาเฉพาะ และรองรับเพียง

หลักสูตรใดหลักสูตรหนึ่งเทานั้น)

PLOs ที่รายวิชารับผิดชอบ

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต

สาขาวิชาวิศวกรรมเครื่องจักรกลเกษตร

CLOs

1 2 3 4

PLO 1 อธิบายหลักทางคณิตศาสตร วิทยาศาสตร พื้นฐานทาง

วิศวกรรมและองคความรูเฉพาะทางวิศวกรรมเพื่อการแกไขและหา

คำตอบของปญหาทางวิศวกรรมได
ü

PLO 2 อธิบายหลักการทำงานเครื่องจักรกลพื้นฐานทางการเกษตร ü
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และเลือกใชเครื่องทุนแรงในการเกษตรทั้งกอนและหลังการเก็บเกี่ยว

PLO 6 ปฏิบัติตนตามบทบาทและหนาที่ของตนเองโดยยึดหลัก

คุณธรรม จริยธรรม จรรยาบรรณวิชาชีพวิศวกร และกฎหมายเกี่ยวกับ

วิศวกรรมควบคุม
ü

PLO 8 มีมนุษยสัมพันธระหวางบุคคล มีภาวะความเปนผูนำและผูตาม

ทำงานเปนหมูคณะ เคารพสิทธิและรับฟงความคิดเห็นของผูอื่น
ü

หมายเหตุ แสดงระดับการเรียนรู CLOs ของรายวิชาที่มีความสัมพันธกับ PLOs ของหลักสูตร ทั้งนี ้ขึ้นอยูกับหลักสูตรกำหนด

เชน ใชตัวอักษร U, A, E (U= Remembering/Understanding, A= Applying/Analyzing, E= Evaluating/Creating)

2.3 แผนการสอน

สัปดาห

ที่

ผลลัพธการเรียนรู

(CLOs)

หัวขอเรื่องและ

รายละเอียด

จำนวนชั่วโมง กลยุทธการจัดการเรียนรู

และสื่อการเรียนรูที่ใช
ผูสอน

บรรยาย ปฏิบัติ

1 CLO 1,

CLO 4

ความรูพื้นฐาน อุปกรณ

ภายใน วงจรไฟฟา

กระแสตรง

4 0 การบรรยาย (Lecture) นายอารยันต

วงษนิยม

2 CLO 1,

CLO 3,

CLO 4

การวิคราะหวงจรไฟฟา

กระแสตรง1

2 2 1.การบรรยาย (Lecture)

2.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic)

นายอารยันต

วงษนิยม

3 CLO 1,

CLO 3,

CLO 4

การวิคราะหวงจรไฟฟา

กระแสตรง2

0 4 การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic) นายอารยันต

วงษนิยม

4 CLO 1,

CLO 4

เลขฐาน ระบบตัวเลข

และรหัส

4 0 การบรรยาย (Lecture) นายอารยันต

วงษนิยม

5 CLO 1,

CLO 3,

CLO 4

วงจรเกต และพีชคณิต

บูลลีน

2 2 1.การบรรยาย (Lecture)

2.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic)

นายอารยันต

วงษนิยม

6 CLO 1,

CLO 3,

CLO 4

การประยุกตวงจรเกต

และพีชคณิตบูลลีน1

2 2 1.การบรรยาย (Lecture)

2.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic)

นายอารยันต

วงษนิยม

7 CLO 1,

CLO 3,

CLO 4

การประยุกตวงจรเกต

และพีชคณิตบูลลีน2

0 4 1.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic) นายอารยันต

วงษนิยม

8 สอบกลางภาค

9 CLO 1,

CLO 3,

CLO 4

ชิ้นสวนอิเล็กทรอนิกส

และการทํางานเบื้องตน

2 2 1.การบรรยาย (Lecture)

2.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic)

นายอารยันต

วงษนิยม
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10 CLO 1,

CLO 2,

CLO 3,

CLO 4

ความรูเบื้องตนเกี่ยวกับ

ไมโครคอนโทรลเลอร

2 2 1.การบรรยาย (Lecture)

2.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic)

นายอารยันต

วงษนิยม

11 CLO 1,

CLO 2,

CLO 3,

CLO 4

การประยุกตใช

ไมโครคอนโทรลเลอร

เบื้องตน1

2 2 1.การบรรยาย (Lecture)

2.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic)

นายอารยันต

วงษนิยม

12 CLO 1,

CLO 2,

CLO 3,

CLO 4

การประยุกตใช

ไมโครคอนโทรลเลอร

เบื้องตน2

0 4 การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic) นายอารยันต

วงษนิยม

13 CLO 2,

CLO 3,

CLO 4

การเขียนคําสั่งทาง

เรขาคณิตเบื้องตน

2 2 1.การบรรยาย (Lecture)

2.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic)

นายอารยันต

วงษนิยม

14 CLO 2,

CLO 3,

CLO 4

การประยุกตใชคําสั่งทาง

เรขาคณิตเบื้องตน1

2 2 1.การบรรยาย (Lecture)

2.การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic)

นายอารยันต

วงษนิยม

15 CLO 2,

CLO 3,

CLO 4

การประยุกตใชคําสั่งทาง

เรขาคณิตเบื้องตน2

0 4 การเรียนรูจากสภาพจริง (Authentic) นายอารยันต

วงษนิยม

16 ทบทวนกอนสอบ

17 สอบปลายภาค

รวม 24 32

2.4 รูปแบบและมาตรฐานการเรียนการสอน (ระบรุูปแบบการเรียนและเกณฑและมาตรฐานของการเรียนการสอนนั้นใหครบ เชน แบบออนไลน

ผานระบบ../ ในชั้นเรียน /แบบผสมผสานระหวางในชั้นเรียนกับแบบออนไลน ผานระบบ.../โรงฝกงานของคณะ.../หองปฏิบัติการดาน.... )

2.4.1 รูปแบบการเรียน สอนบรรยาย และปฏิบัตใินชั้นเรียน

2.4.2 มาตรฐานการเรียนการสอน

1) การพิจารณาการขาดเรียน กรณีการจัดการเรียนการสอนในชั้นเรียน มาสายเกิน 30 นาที โดยไมแจง

เหตุผลหรือไมมีเหตุอันสมควร หากมาสายเกิน 2 ครั้งจะมีผลตอการประเมินดานคุณธรรมจริยธรรม (ความมีวินัย การตรง

ตอเวลา) และใหนับการสาย 2ครั้งเปน การขาดเรีน 1 ครั้ง

2) นักศึกษาที่ขาดเรียน จากเหตุผลใดๆ ใหสงใบลาผานอาจารยผูสอน อาจารยที่ปรึกษาและหรือ

หัวหนาสาขา เพื่อดำเนินการตามขั้นตอนโดยเร็ว  สามารถ Downlond แบบฟอรมการลาไดจาก website ของสำนัก

สงเสริมวิชาการและงานทะเบียน/สำนักงานประจำวิทยาเขต
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2.5 แผนการประเมินผลลัพธการเรียนรู

2.5.1 เครื่องมือ และสัดสวนในการวัดและประเมินผล (ระบุคำอธิบายหลักเกณฑการประเมินรายวิชาในภาคผนวก)

ที่
ผลลัพธการเรียนรู

(CLOs)
วิธีการ/เครื่องมือที่ใชวัดและประเมินผล

กำหนดการประเมิน

(สัปดาหที)่

สัดสวนการประเมินผล *

คะแนน น้ำหนัก
(รอยละ)

1 CLO 1 และ

CLO 2

1. การสอบกลางภาคและปลายภาค : ขอสอบ

ปรนัย และ/หรืออัตนัย

8 และ 17
100 60

2 CLO 3 1.ประเมินผลงาน : การปฏิบัติงานตามงานที่ไดรับ

มอบหมาย
60 30

3 CLO 4 1.การเขาชั้นเรียนและการสงงานรายบุคคล ตลอดภาคการศึกษา 10
10

2.แบบประเมินการทำงานรวมกันเปนทีม ตลอดภาคการศึกษา 10

รวม 100 100

(*การกำหนดสัดสวนการประเมินของแตละ CLOs ใหพิจารณาจาก table of specification หรือจำนวนชั่วโมง ที่อาจารยกำหนดใน CLOs นั้น ๆ ดวย)

2.5.2 การใหเกรด และการตัดสินผล

1) การใหเกรดของรายวิชา การกำหนดเกณฑการใหคะแนนในการวัดระดับผลการศึกษาตามระดับ

คะแนนตัวอักษร ซึ่งจะกระทำโดยการประเมินผลลัพธการเรียนรูของนักศึกษาตามมาตรฐานระบบการประเมินแบบ

อิงเกณฑ (Criterion Referenced) โดยมีรายละเอียด ดังนี้ (ตองสอดคลองกับขอมูลที่แสดงใน มคอ.2 หมวด 5 ขอ 2.2 ซึ่งการ

ประเมินแบบอิงเกณฑ เปนเกณฑมาตรฐานที่ผูเรียนพึ่งมีในรายวิชานั้น ๆ )

ตัวอยาง กรณีตัดเกรดเปน A-F

ตัวอยาง กรณีตัดเกรด S / U

ระดับคะแนนตัวอักษร แตมระดับคะแนน ชวงคะแนนผลประเมิน (%) ความหมาย

A 4.00 81 ขึ้นไป ดีเยี่ยม (Excellent)

B+ 3.50 75 – 80 ดีมาก (Very Good)

B 3.00 70 – 74 ดี (Good)

C+ 2.50 65 – 69 ดีพอใช (Fairly Good)

C 2.00 60 – 64 พอใช (Fair)

D+ 1.50 55 – 59 ออน (Poor)

D 1.00 50 – 54 ออนมาก (Very Poor)

F 0.00 ต่ำกวา 54 ตก (Fail)

ระดับคะแนนตัวอักษร แตมระดับคะแนน ชวงคะแนนผลประเมิน (%) ความหมาย

S - 60 ขึ้นไป เปนที่พอใจ (Satisfactory)

U - 50 - 59 ไมเปนที่พอใจ (Unsatisfactory)
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และผลการศึกษาตัวอักษรอื่น ๆ ที่มีความหมายเฉพาะซึ่งแสดงสถานภาพการศึกษา แตไมมีแตมระดับคะแนน มีดังนี้

ตัวอักษร ความหมาย

I ไมสมบูรณ (Incomplete)

P การเรียนการสอนยังไมสิ้นสุด (In progress)

W ถอนรายวิชา (Withdrawn)

AU รวมเรียนโดยไมนับหนวยกิต (Audit)

2) คาเปาหมายการผานผลลัพธการเรียนรูของรายวิชาและการตัดสินผล

ผลลัพธการเรียนรู (Learning outcomes)

Achievement of LOs

( % คาเปาหมายการผาน LOs)

50-59% 60-74% 75% ขึ้นไป

CLO 1: อธิบายหลักการและทฤษฎีพื้นฐานดานดิจิทัล และ CLO 4: มีความเคารพ

กฎระเบียบ ความซื่อสัตยสุจริต ความรับผิดชอบตอตนเองและสังคม
P

CLO 2: เลือกใชวิธีการและเครื่องมือในการเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมไมโครคอลโทลเลอร P
CLO 3: ทำงานที่ไดรับมอบหมายตามขั้นตอนงานไดอยางครบถวน P

*การตัดสินผลนักศึกษาจะตองไดผลสอบระดับคะแนน (เกรด) = …50…… เปนอยางนอยจึงจะถือวา “ผาน” รายวิชานี้

*วัตถุประสงค 1. ใชเปนหลักเกณฑในการกำหนดกรอบการเทียบโอนผลการเรียน 2. เปนจุดเช็คคุณภาพของการบรรลุ CLOs แตละขอของนักศึกษา เพื่อใหผูสอน

นำมาปรับปรุง/พัฒนากระบวนการจัดการเรียนการสอนหรือการวัดและประเมินผลอยางตอเน่ือง

หมวดที่ 3 ทรัพยากรประกอบการเรียนการสอน

3.1 ตำราและเอกสารหลักที่ใชประกอบการเรียนการสอน

1. บรรณญัติ บริบูรณ (2555),วงจรไฟฟา คณะเทคโนโลย ีมหาวิทยาลัยราชภัฏอุดรธานี

2. ประภาส สุวรรณเพชร(ม.ป.ป.), เรียนรูและลองเลน Arduino เบื้องตน.แผนกวิชาชางอิเล็กทรอนิกส วิทยาลัย

เทคเทคนิคชัยภูมิ

3. ปริญญา ปญญาศรี (2560),โปรแกรม CNC สำหรับการควบคุมเครื่องจักรกลดวยคอมพิวเตอร.กรุงเทพฯ

4. ทีมงานสมารทเลิรนนิ่ง (2555),ออกแบบวงจร Digital และประยุกตการใชงาน ฉบับรวมชุดอุปกรณและ

โปรโตบอรด

3.2 สิ่งสนับสนุนการเรียนรูและขอมูลแนะนำ

- บอรดไมโครคอลโทรลเลอร , อุปกรณณอิเล็กทรอนิกส, เครื่องพิมพสามมิต ิและโปรแกรมชวยออกแบบ และ

จำลองสถานการณ

3.3 ภารกิจอื่น ๆ ที่นำมาบูรณาการเขากับการเรียนการสอน

3.3.1 งานวิจัย

..........................................................................................................................................................................................
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3.3.2 งานบริการวิชาการ

..........................................................................................................................................................................................

3.3.3 งานทำนุบำรุงศิลปวัฒนธรรม

..........................................................................................................................................................................................

3.4. ทรัพยากรหรือวิธีการทีใ่ชในการพัฒนาทักษะภาษาอังกฤษของนักศึกษา

..........................................................................................................................................................................................

3.5 การบรรยาย/ปฏิบัติการ โดยผูมีประสบการณทางวิชาการหรือวิชาชีพจากหนวยงานหรือชุมชนภายนอก

..........................................................................................................................................................................................

3.6 การดูงานนอกสถานที่ของรายวิชา

..........................................................................................................................................................................................

หมวดที่ 4 การประเมินและปรับปรุงการดำเนินการของรายวิชา

4.1 การวิเคราะหและประเมินผลการดำเนินงานของรายวิชา

4.1.1 ขอมูลที่ใชเพื่อการวิเคราะห

..........................................................................................................................................................................................

4.1.2 การประเมินประสิทธิผลการดำเนินงานของรายวิชา

..........................................................................................................................................................................................

4.2 การทบทวนและวางแผนปรับปรุงรายวิชา (ใหอธิบายวิธีการปรับปรุงรายวิชาจากผลการวิเคราะหขอ 4.1.1)

..........................................................................................................................................................................................

4.3 การทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาในรายวิชา

4.3.1 ตรวจสอบผลการประเมินการเรียนรูของนักศึกษา เชน คะแนนสอบ หรืองานที่ไมอบหมาย โดย.................

4.3.2 รายงานผลการตรวจสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาในรายวิชาตอคณะกรรมการบริหารหลักสูตร

4.4 การดำเนินการทบทวนและการวางแผนปรับปรุงประสิทธิผลของรายวิชา

กรรมการบริหารหลักสูตรนำผลการประเมินจากขอ 4.1  ขอ 4.2 และดานอื่น ๆ ที่เกี่ยวของมาทบทวน และวาง

แผนพัฒนาปรับปรุง ทุกปการศึกษา (ถาม)ี

4.5 การจัดการขอรองเรียน/การอุทธรณเกี่ยวกับการประเมินผลลัพธการเรียนรูของนักศึกษา (ระบุวิธีการหรือชองทางที่

นักศึกษาจะขออุทธรณตอรายวิชา บุคลากรผูรับการอุทธรณ และ กระบวนการหรือวิธีจัดการ (สถานที/่หนวยงาน/เบอรโทรศัพท)

..........................................................................................................................................................................................

4.6 กระบวนการจัดการความเสี่ยงในสถานการณไมปกติ (ระบุเหตุการณหรือปจจัยที่อยูนอกการควบคุมที่อาจจะเกิดขึ้นใน

อนาคตและสงผลทำใหการจัดการเรียนการสอนไมประสบความสำเร็จ ตามผลลัพธการเรียนรูที่กำหนดไว เชน อาจารยผูสอนลาออก

กลางคัน อาจารยผูสอนไมสามารถสอนไดตามที่กำหนดสงผลใหผูเรียนไมบรรลุ LOs ผูเรียนตกออก/ลาออก/ยายสาขาวิชา/ถอนรายวิชา

มากกวา 10% ผูเรียนมีผลการเรียนระดับ F/U มากกวา 30%ของผูเรียนทั้งหมด ผูเรียนไมบรรลุ LOs ระบบเครือขายอินเตอรเน็ตลม

อุปกรณ/เครื่องมือในการปฏิบัติชำรุด โรงฝกงานไฟไหม เปนตน)
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4.6.1 ดานอาจารยผูสอน

..........................................................................................................................................................................................

4.6.2 ดานผูเรียน

..........................................................................................................................................................................................

4.6.3 ดานทรัพยากร สิ่งสนับสนุน

..........................................................................................................................................................................................

อาจารยผูรับผิดชอบรายวิชา ลงชื่อ.....................................................ผูเสนอ

(............................................................) วันที่ .....เดือน................พ.ศ.....

ประธานหลักสูตร/ ลงชื่อ.....................................................ผูเห็นชอบ

อาจารยผูรับผิดชอบหลักสูตร (............................................................) วันที่ .....เดือน.............พ.ศ.....

หัวหนาสาขา ลงชื่อ.....................................................ผูอนุมัติ

(............................................................) วันที่ .....เดือน.............พ.ศ.....
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ภาคผนวก

รายละเอียดคำอธิบายการประเมินรายวิชา

1. วิธีการ/เครื่องมือที่ใชวัดและประเมินผล (ใหอธิบายตามวิธีการ/เครื่องมือที่ใชวัดและประเมินผล ที่กำหนดในขอ 2.5.1)

..........................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................

2. การพัฒนานักศึกษาตามผลลัพธการเรียนรูที่คาดหวัง (การกำหนดทักษะที่ตองการพัฒนาตองสอดคลองกับเนื้อหาและ CLOs ที่รับผิดชอบ)

..........................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................

..........................................................................................................................................................................................
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